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Управляемость линейных систем. Программные управления 
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1. Исследуйте систему на управляемость: 
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2. Выясните, при каких значениях параметров система полностью 
управляема: 
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3. Определить, являются ли системы полностью управляемыми на 
[0,T]: 
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4. Постройте все программные управления на [0,T]: 

 
1) 

1 2 3

2 1 3

3

(1) (2)

(1) (2)

sin ,

cos ,

1;

1 0

)  0 ,    0 ,     2 ;

0 0

0 1

)  0 ,    0 ,     2 .

0 0

x x x u t

x x x t

x u

a X X T

б X X T





   


   
  

   
   

     
   
   

   
   

     
   
   

 

 
2) 

1 1 2

2

2 1 2

(1) (2)

,
       

(1 ) (1 ) ,

1 1
,    ,    2.

1 1

x tx x u

x t x tx t u

X X T

   


    

   
     

   

 

 
 


