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Принцип максимума Понтрягина, построение оптимального 
процесса 

Задача 1. Пусть управляемый процесс описывается системой 
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1) Функция Гамильтона 
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2) Функция Гамильтона достигает максимального значения по u 
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3) Сопряженные уравнения: 
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Терминальные условия для сопряженных переменных: 
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4) Краевая задача: 
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5) Поиск сопряженных переменных: 
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6) Оптимальное управление 
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7) Оптимальная траектория 
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Оптимальная траектория на фазовой плоскости 1 2( , )x x  
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Домашнее задание 
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