
МОДЕЛЬ КОЛМОГОРОВА 
«ХИЩНИК-ЖЕРТВА»

Положения равновесия. Фазовые портреты



Модель «хищник-жертва»
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N1(t) – численность жертвы,  N2(t) – численность хищника

Свойства функций K1(N1), K2(N1), L(N1):
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Существование и устойчивость 
положений равновесия

P0(0;0) P1(A;0)

P2(B;C)

2  4CL(B)K2(B) 2 < 4CL(B)K2(B)
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K1(A)=0,    K2(B)= 0,  

 K1(B) + K1(B)B - L(B)C
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A > B (Седло – УУ – Седло)
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A>B (Седло – УФ – Седло) 
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A>B (предельный цикл)
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Пример (предельный цикл)
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A=B (Бифуркация «седло-узел»)
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A<B (Седло – УУ)
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